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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Praca przejsciowa Il 1010225431010640045
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechatronika - studia niestacjonarne Il stopnia | (brak) 2/3

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Mechatronika w srodkach transportu polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien niestacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: - Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 20 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wykltadowca: Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr hab. inz. Piotr Krawiec dr inz. Jarostaw Adamiec

email: piotr.krawiec@put.poznan.pl email: jaroslaw.adamiec@put.poznan.pl
tel. 61 665 2242 tel. 61 665 2254

Maszyn Roboczych i Transportu Maszyn Roboczych i Transportu

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

Mechanika i wytrzymato$¢ materiatéw. Podstawy konstrukcji maszyn. Podstawy hydrauliki i

1 Wiedza: pneumatyki. Mechatronika. Podstawy informatyki inzynierskiej.
. .. Definiowanie funkcji i zadan maszyn. Projektowanie konstrukcji mechatronicznych z
2 Umiejetnosci: | wykorzystaniem oprogramowania CAD. Projektowanie systeméw sterowania i regulaci
procesem. Wprowadzanie elementéw automatyki i robotyki.
3 Kompetencje | zdobycie wiedzy inzynierskiej z zakresu mechatroniki, w szczegélnosci w dziedzinie budowy
spoteczne maszyn.

Cel przedmiotu:
-Wykonanie indywidualnego projektu urzadzenia mechatronicznego posiadajgcego elementy automatyki i robotyki

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma poszerzong wiedze z mechatroniki o znajomo$¢ analizy i projektowania ztozonych systeméw mechatronicznych, teorii i
techniki systeméw oraz o zastosowania modelowania i symulacji w projektowaniu mechatronicznym. - [K_W09]

2. Ma wiedze z komputerowej analizy konstrukcji obejmujacg zaawansowane operacje w $rodowisku CAD, dotyczace
wizualizacji 3D oraz analizy wspotpracy elementéw mechanicznych - [K_W15]

3. Ma ukierunkowang wiedze w specjalnosci dyplomowania - Mechatroniki w Srodkach Transportu - [K_W15]

4. Ma wiedze z budowy mechatronicznych podzespotéw stosowanych w pojazdach, konstrukcji uktadéw manipulacyjnych,
serwomechanizmdw stosowanych w pojazdach oraz z automatycznych uktadéw transportowych - [K_W16]

Umiejetnosci:

1. Potrafi wykonaé obliczenia wytrzymatosciowe pozwalajgce okresli¢ bezpieczenstwo i niezawodnos¢ wybranych konstrukciji
mechanicznych. Umie okresli¢ wytrzymatosé podstawowych elementéw kompozytowych, ram i pretéw zakrzywionych oraz
zbiornikow cienkosciennych i naczyn grubosciennych - [K_U09]

2. Potrafi zaprojektowa¢ ztozone urzadzenia i systemy mechatroniczne, stosujgc przy tym modelowanie i symulacje -
[K_U14]

3. W zaleznosci od wybranej specjalnosci potrafi konstruowac i eksploatowac: - urzgdzenia stosowane w pojazdach i
maszynach roboczych - [K_U14]

Kompetencje spoteczne:
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1. Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie innych oséb - [K_K01]

2. Ma swiadomosc¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wptywu na
$rodowisko i zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje - [K_K02]

3. Potrafi wspoétdziata¢ w grupie przyjmujac w niej rézne role - [K_K03]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

-Zaliczenie przedmiotu odbywa sie na podstawie projektu, indywidualnie wykonywanego przez studenta

Tresci programowe

-Projektowanie struktury geometryczno-ruchowej urzadzenia mechanicznego. Kinematyka i dynamika elementéw ruchowych,
projektowanie uktadéw napedowych. Mechatroniczne ukfady sterowania i regulacji, sterowanie elektryczne, pneumatyczne i
hydrauliczne. Zastosowanie sterownikéw programowalnych. Sensoryka. Maszyny manipulacyjne, robotyka. Informatyka
inzynierska.

Literatura podstawowa:

1. Dietrich M.: Podstawy konstrukcji maszyn, WNT Warszawa 1999, 3 tomy

2. Schmid D.: Mechatronika, Europa-Lehrmittel, polish edition REA Warszawa 2002

Literatura uzupetniajaca:
1. Honczarenko J.: Elastyczna automatyzacja wytwarzania, obrabiarki i systemy obrébkowe, WNT Warszawa 2000

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢é Czas (godz.)
1. Przygotowanie do zaje¢ 5
2. Udziat w zajeciach 20
3. Konsultacje 5
4. Przygotowanie projektu 30

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 60
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 25
Zajecia o charakterze praktycznym 20
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